Szacunek ofertowy do przygotowania zamoéwienia w ramach projektu

Polska Izba Motoryzacji zwraca sie z prodbg o przygotowanie i przekazanie na adres:

sekterariat@pim.org.pl szacunku ofertowego do wyposazenia dydaktycznego zgodnego z

ponizej opisanymi parametrami.

Podmioty chetne do ztozenia ofert szacunkowych proszone sg o zaoferowanie cato$ci lub

czesci z ponizej przedstawionych pozyciji.

Oferty prosimy sktada¢ do dnia: 21 czerwca 2024 roku w formie odpowiedzi mailowych na

adres: sekretatiat@pim.org.pl z podziatem na poszczegdlne pozycje nizej wymienione.

Szczegotowy opis wyposazenia dydaktycznego:

Ciagnik rolniczy — szt. 1

Nazwa parametru Warto$¢
Silnik
1 Pojemnos¢ skokowa Min. 6000 cm3
2 Moc znamionowa Min. 170 KM
3 Funkcja pozwalajaca na zwiekszenie mocy Nie mniej niz o min.5 KM
4 Norma emisji spalin EURO 5
5 Maksymalny moment obrotowy Min. 710 Nm
6 Pamig¢ predkosci obrotowej z mozliwos$cia szybkiej Min. 2
aktywacji przyciskiem '
7 Pojemno$¢ zbiornika Min. 305 litrow
Przekladnia
1 Bezstopniowa z minimum dwoma zakresami pracy i
pamigcig minimum dwoéch predkosci w kazdym Tak
kierunku (tempomat) aktywowang przyciskiem
2 Sterowanie prg¢dkos$cig zarowno przy pomocy pedatu Tak
przyspieszenia jak i dzwignig wielofunkcyjng
3 Regulacja agresywnosci przyspieszania oraz
wykorzystania silnika i przektadni wzgledem Tak
obcigzenia
4 Rewers elektrohydrauliczny Tak
Wal odbioru mocy
1 Predkos¢ przedniego WOM 1000 obr/min
2 Predkos¢ tylnego WOM 540/ 540E / 1000 / 1000E
obr/min

Uklad hydrauliczny
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1 Zamkniety z wykryciem obcigZzenia Tak
2 Minimalna wydajno$¢ pompy hydraulicznej Min. 110 I/min
3 Liczba elektronicznie sterowanych rozdzielaczy
hydraulicznych umozliwiajacych ustawienie roznych
wartosci przepltywu oleju przy wysuwaniu i wsuwaniu Min. 4
sitownika wraz z funkcja pracy przez zadany okres
Czasu.
4 Sterowaniu minimum jednym rozdzielaczem z
zewnatrz, przyciskami umieszczonymi zar6wno na Tak
lewym jak i na prawym btotniku tylnym
5 Rozdzielacze hydrauliczne sterowane dzojstikiem Min. 2
6 Udzwig tylnego TUZ Min. 9400 kg
7 Wyj$cia hydrauliczne z przody ciagnika Min. 1 para
8 Udzwig przedniego TUZ Min. 3 200 kg
Przeniesienie napedu
1 Naped na cztery kota zataczany elektrohydraulicznie z
funkcjg automatycznego roztaczania w zaleznosci od Tak
kata skretu oraz predkosci jazdy
2 Blokada mechanizmu réznicowego osi przedniej oraz
osi tylnej zataczana elektrohydraulicznie z funkcja
. L Tak
automatycznego roztgczania w zaleznosci od kata
skretu kot oraz od predkosci jazdy
3 Rozmiar opon przednich Min. 480 mm
4 Rozmiar opon tylnych Min. 580 mm
Uklad hamulcowy
1 Wielotarczowe mokre hydraulicznie sterowane Tak
2 Hamulce hydrauliczne przyczep, jedno- i
dwuobwodowy uktad pneumatycznego hamowania Tak
przyczep
Oswietlenie
1 Dodatkowe swiatta drogowe aktywowane w przypadku
zastoniecia reflektor6w w masce przez narzedzie Tak
zawieszone na przednim TUZ
2 Liczba reflektoréw roboczych Min. 10
3 Blyskowe lampy ostrzegawcze LED Min. 2

Rolnictwo precyzyjne




Komunikacja z podtagczonymi narzedziami poprzez
ztacze ISOBUS

Tak

Odbiornik sygnalu DGPS oraz RTK (kompatybilny ze
stacjg referencyjng wskazang w pkt. 3 zamoéwienia)
pozwalajacy na precyzyjne okreslenie polozenia
ciagnika z doktadnoscia bezwzglgedng do min 3 cm (dla
RTK) oraz min. 35 cm (dla DGPS) i powtarzalno$cig w
czasle.

Tak

w

System automatycznego prowadzenia

Tak

Dotykowy, kolorowy terminal ISOBUS umozliwiajacy
sterowanie funkcjami ciggnika i podtgczonych narzgdzi
w tym kontrole sekcji, zmienne dawki wysiewu oraz
automatyczne prowadzenie ciggnika. Wymiar
kolorowego terminala umozliwiajacego sterowanie
funkcjami ciagnika i podtaczonych narzgdzi w tym
kontrole sekcji oraz zmienne dawki wysiewu min. 9
cali

Tak

Zewnetrzne kamery umozliwiajace podglad obrazu na
monitorze wewnatrz kabiny

Min. 2

Funkcja programowania sekwencji uwroci dla
przynajmniej dwoch narzedzi jednoczesnie.

Tak

Licencja umozliwiajaca automatyczng kontrole sekcji ,
zmienne dawkowanie

Tak

Komfort i bezpieczenstwo

Amortyzacja przedniej osi automatycznie
dostosowujaca si¢ do obcigzenia

Tak

Klimatyzowana kabina amortyzowana

Tak

Pneumatycznie amortyzowany fotel operatora

Tak

Fotel pasazera z pasami bezpieczenstwa

Tak

agllhlwiN

Regulowany podlokietnik wielofunkcyjny, dzwignia
wielofunkcyjna z funkcjg obstugi przynajmnie;j
przektadni (Zmiany przetozen skrzyni biegdw ),
tylnego TUZ, oraz wyj$¢ hydraulicznych.

Tak

Zaczepy

Tylny zaczep transportowy przesuwny automatycznie
blokowany

Tak

N

Zaczep typu - PITON FIX

Tak

Przygotowanie konstrukcji ciggnika pod tadowacz
czolowy

Tak

Wymiary i wagi

Rozstaw osi

Min. 2 550 mm

Masa wlasna min. bez obcigznikow

Min. 6 300 kg

Ciagnik rolniczy — szt. 1




Lp | Nazwa parametru | Wartosé
Silnik
1 Pojemnos¢ skokowa Min. 2050 cm3
2 Moc znamionowa Min. 49 KM
3 Norma emisji spalin EURO 5
4 Maksymalny moment obrotowy Min. 140 Nm
Przekladnia
1 | Skrzynia biegdw hydrostatyczna 3 zakresowa | Tak
Wat odbioru mocy
1 | Predkos¢ tylnego WOM | 540 obr/min
Uklad hydrauliczny
1 Maksymalna wydajno$¢ pompy hydraulicznej Min. 35 I/min
2 Udzwig tylnego TUZ Min. 1420
3 Kategoria TUZ kat. 1
Przeniesienie napedu
1 Naped na cztery kota 4x4 (4WD) Tak
2 Rozmiar opon przednich Min. 9,5-16
3 Rozmiar opon tylnych Min. 13,6-28
Kabina
1 Oswietlenie podstawowe Tak
2 Pneumatyczny fotel operatora Tak
3 Dwudrzwiowa kabina Tak
Wyposazenie
1 Komunikacja z podlgczonymi narzgdziami poprzez Tak
ztgcze ISOBUS
2 Odbiornik sygnatu DGPS oraz RTK pozwalajacy na
precyzyjne okreslenie polozenia ciagnika z Tak
doktadnoscig bezwzgledna do min 3 cm (dla RTK) oraz
min. 35 cm (dla DGPS) i powtarzalno$cia w czasie.
3 System automatycznego prowadzenia Tak
4 Dotykowy, kolorowy terminal ISOBUS umozliwiajacy
sterowanie funkcjami ciagnika i podtaczonych narzedzi
w tym kontrole sekcji, zmienne dawki wysiewu oraz
automatyczne prowadzenie ciaggnika. Wymiar Tak
kolorowego terminala umozliwiajacego sterowanie
funkcjami ciaggnika i podtgczonych narzedzi w tym
kontrole sekcji oraz zmienne dawki wysiewu min. 9
cali.
6 System umozliwiajacy autonomiczng prace i jazde Tak
ciggnika
7 Wskaznik pokazujacy odchylenie od linii prowadzace;j Tak
GPS
8 Urzadzenie do komunikacji bezprzewodowej z Tak
terminalem sterujacym
Komfort i bezpieczenstwo
1 Klimatyzowana kabina Tak
2 Pneumatycznie amortyzowany fotel operatora Tak
Zaczepy
1 | Tylny zaczep transportowy gorny Tak

Wymiary i wagi




[

Rozstaw osi

Min. 1854 mm

Masa wtlasna min. bez obcigznikow

Min. 1960 kg

Dodatkowe wyposazenie ciggnika

Pojazd dostosowany do nauki jazy zgodnie z
odrebnymi przepisami w zakresie wyposazenia
pojazdéw do nauki jazdy

Tak

Stanowiska dydaktyczne

Symulator siewu zb6z - szt. 1

Lp

Nazwa parametru

Warto$é

1

Urzadzenie umozliwiajace symulacje pracy narzedzia w
standardzie ISOBUS poprzez sterowanie fizycznym
modelem maszyny wysiewajacej (analogicznym z
zakupowanym agregatem uprawowo-siewnym
opisanym w pkt. 6 zamowienia) oraz wirtualnym
zestawem "ciaggnik — narzedzie" przy pomocy
kontrolera (kierownicy) przy jednoczesnym
wyswietlaniu obrazu na terminalu identycznym z
terminalem ciggnika nr 1.

Tak

Urzadzenie musi symulowac prace i regulacj¢ siewnika
z mozliwo$cia symulowania siewu réznych typow
nasion.

Tak

3

Napigcie zasilania

230V

Symulator kontroli sekcji narzedzi - szt. 1

Lp

Nazwa parametru

Wartos¢

1

Urzadzenie umozliwiajace symulacje pracy narzedzi w
standardzie ISOBUS poprzez sterowanie wirtualnym
zestawem "ciggnik — narzedzie" przy pomocy
kontrolera (kierownicy) przy jednoczesnym
wys$wietlaniu obrazu na terminalu identycznym z
terminalem ciagnika nr 1.

Tak

Urzadzenie musi posiada¢ mozliwo$¢ podtaczenia
dwoch niezaleznych urzadzen symulujacych narzedzia
(zabudowane 2 wtyczki do podtaczenia niezaleznych
symulatoro6w narzedzi)

Tak

Urzadzenie zabudowane na konstrukcji wyposazone w
niezbegdne elementy sterujgce umozliwiajace petna
symulacje stanowiska roboczego wraz z terminalem
identycznym, jak w ciggniku nr 1

Tak

Napigcie zasilania

230V

Symulator terminala ciagnika - szt. 1

Lp

Nazwa parametru

Wartosé

1

Stanowisko dydaktyczne umozliwia trening operatora
poprzez pracg z terminalem ciggnika i pozwalajgce na

Tak




prace i obstuge ustawien min. 2 maszyn
towarzyszacych pracujacych w standardzie ISOBUS, w
tym samym czasie”

Terminal identyczny z terminalem ciagnika rolniczego
nr 1 lub ciagnika rolniczego nr 2

Tak

w

Napiecie zasilania

230V

SN

Wymiar kolorowego terminala - ekranu dotykowego

Min. 9 cali

Mozliwos¢ symulacji podtaczenia do ciagnika
przynajmniej 3 r6znych narzgdzi poprzez wyswietlanie
ekrandw ich ustawien i dokonywanie zmian tych
ustawien

Tak

Szczelna walizka umozliwiajaca bezpieczne
przechowywanie symulatora i jego ochrone przed
uszkodzeniami mechanicznymi

Tak

Oprogramowanie na stanowiska komputerowe - szt. 1 ( 20 licencji )

Lp

Nazwa parametru

Wartosé

1

Komputerowy program do szkolenia z zakresu
ISOBUS, rolnictwa precyzyjnego i nowych technologii
stosowanych w ciagnikach rolniczych

Tak

Symulator pozwala na przeniesienie funkcji ISOBUS
bez zadnych dodatkowych urzadzen na stanowisko
komputerowe i trenowanie proceséw roboczych z
uzyciem wilasnych map pola

Tak

Program oferujacy mozliwos¢ wyboru sposrod
minimum 2 terminali (zgodnych z terminalem ciggnika
nr 1 i ciggnika nr 2) oraz minimum 6 narzedzi

Tak

Symulator rozsiewacza nawozow - szt. 1

Lp

Nazwa parametru

Wartosé

1

Model rozsiewacza nawozow (zgodny z zakupowanym
rozsiewaczem) wraz z oprogramowaniem
umozliwiajacym zaprezentowanie pracy
poszczegdlnych elementow 1 mechanizméw, w
szczegblnosci systemu dawkowania i kontroli sekcji

Tak

Terminal z kolorowym ekranem dotykowym
pozwalajacy na dokonywanie zmian ustawien oraz
kontroler (kierownica) pozwalajaca na symulacje pracy
w polu

Tak

Przekatna ekranu dotykowego

Min. 9 cali

Zestaw kamer podgladu wizyjnego - szt. 1

Lp

Nazwa parametru

Wartosé

1

Urzadzenie wspolpracujace i podtaczone do ciagnika,
wyposazone w stanowisko umozliwiajgce podtaczenie
terminala do panelu operatora, ktore umozliwi

Tak




wizualizacje pracy operatora za pomocg systemu kamer
(skierowanych na elementy wykonawcze: terminal,
podtokietnik sterujacy praca ciagnika). Dodatkowo
wyposazone w stojaki warsztatowe umozliwiajace
ustawienie ciagnika rolniczego w bezpiecznej pozycji
bez kot na osiach oraz telewizor umozliwiajacy
wy$wietlenie obrazu z systemu kamer.

2 Ilosc kamer w systemie Min. 4
Symulator kombajnu Rolniczego - szt. 1
Lp Nazwa parametru Wartosé
1 Stanowisko dydaktyczne umozliwia trening operatora
poprzez symulacje pracy kombajnem rolniczym Tak
(zbozowym)
2 Urzadzenie wyposazone w min. 4 ekrany wyswietlajace
wirtualny widok aktualnie wykonywanych dziatan
zaréwno z przodu jaki w tyl kombajnu. System Tak
wizualizacji powinien wyswietla¢ obraz zblizony z
polem widzenia operatora kombajnu
3 Minimalna przekatna pojedynczego ekranu Min. 40 cali
4 Fotel operatora z pasami bezpieczenstwa Tak
5 Joystick z podtokietnikiem i ekranem dotykowym Tak
symulujagcym terminal kombajnu
6 Licencja oprogramowania na kombajn rolniczy Tak
7 Kierownica Tak
8 Drazek zmiany biegow Tak
9 Stanowisko wyposazone w 3 pedaty (przyspieszenie, Tak
hamulec oraz sprzegto)
10 Napigcie zasilania 230V
11 Urzadzenie z mozliwo$cig tatwej zmiany jego
lokalizacji wyposazone w kotka umozliwiajace szybkie Tak
przestawienie symulatora
12 Walizka umozliwiajgca bezpieczne przechowywanie
lub transport ekranow roboczych. Tak
13 Oprogramowanie umozliwiajace oceng oraz generujace
informacje zwrotng do operatora Tak
14 System symulacyjny: Mozliwo$¢ rozbudowania
symulatora o wspdlprace z innymi symulatorami Tak
maszyn np. kombajn rolniczy-ciagnik rolniczy z
przyczepa
15 System symulacyjny: Mozliwos$¢ rozbudowania
symulatora o wspodlprace z zestawem VR Tak
umozliwiajacym przeprowadzenie inspekcji
wirtualnego kombajny
16 Stanowisko edukacyjne symulatora powinno spetniac
kryteria ergonomii wtasciwe dla realnego miejsca pracy Tak

kierowcy




17

Uzytkowanie stanowiska szkoleniowego nie powinno

wymagac¢ wiedzy informatycznej od uzytkownikow Tak
18 System informatyczny symulacji stanowiska
szkoleniowego: powinien by¢ fatwy w instalacji i
uzyciu, system powinien by¢ odporny na mozliwe Tak
btedy uzytkownika, ewentualne bledy uzytkownika nie
powinny prowadzi¢ do blokady systemu lub awarii
Stacja referencyjna sygnalu RTK - szt. 1
Lp Nazwa parametru Wartosé
1 Urzadzenie umozliwiajace referencyjna korekcje
sygnatu GPS poprzez wykorzystanie sygnatu RTK bez
potrzeby optacania cyklicznego abonamentu. Stacja Tak
robocza w formie urzadzenia obejmujacego zasi¢giem
promien min 20 km.
4. Zawieszany rozsiewacz nawozow mineralnych — szt. 1
Lp Nazwa parametru Warto$¢
1 Pojemno$¢ zbiornika Min. 2500 |
2 Pokrywa zbiornika Tak
3 Mieszadto wolnoobrotowe Tak
4 Sterowanie rozsiewaczem poprzez terminal w kabinie
ciagnika w standardzie ISOBUS z kontrolg sekc;ji i Tak
automatycznym dozowaniem nawozu niezaleznie od
predkosci jazdy i rodzaju nawozu
5 Regulowana szerokos¢ robocza Min. od 12 mdo 36 m
6 Praca w oparciu o mapy zasobnos$ci gleby oraz
automatyczne redukowanie szeroko$ci na klinach pol i Tak
automatyczne wytaczanie na uwrociach
7 Wskaznik LED umozliwiajacy prowadzenie rownolegle Tak
8 Licencja / Oprogramowanie niezbedne do
. . L e . Tak
automatycznej kontroli sekcji i zmiennego dawkowania
S. Opryskiwacz polowy ciagany — szt. 1
Lp Nazwa parametru Wartos¢
1 Pojemno$¢ zbiornika gtownego Min. 4400 |
2 Zbiornik Wody czystej Min. 480 |
3 Zbiornik do mycia rak Tak
4 Cisnieniowe czyszczenie zbiornika gldownego Tak
5 Rozwadniacz $rodkéw chemicznych Min. 301
6 Napetnianie belki ciecza robocza przed rozpoczgciem Tak
oprysku.
7 Szerokos$¢ belki Min. 33 m




8 Uktad hamulcowy pneumatyczny Tak

9 Stopa podporowa sterowana hydraulicznie Tak

10 Amortyzowana 0s jezdna opryskiwacza Tak

11 Oswietlenie drogowe LED Tak

12 Sterowanie w systemie ISOBUS Tak

13 Wydajno$¢ pompy Min. 260 I/min

14 Szerokos$¢ kol Min. 380 mm

15 Praca w oparciu o system precyzyjnego sterowania z Tak
automatycznym zamykaniem sekcji.

16 Mozliwos$¢ automatycznej zmiany dawki oprysku w Tak
oparciu 0 mapy zasobnosci gleby

17 Aluminiowa belka robocza Tak

18 Skretne kola lub os robocza opryskiwacza Tak

19 Licencja / Oprogramowanie niezb¢dne do T

. . A . ak
automatycznej kontroli sekcji i zmiennego dawkowania
6. Agregat uprawowo siewny —szt. 1
Lp Nazwa parametru Warto$¢

1 Szerokos¢ Robocza Min. 3000 mm

2 Pojemno$¢ zbiornika Min. 3000 |

3 Liczba redlic Min. 24 szt.

4 Redlice talerzowe Tak

5 Jednoczesny wysiew nasion i nawozu Tak

6 Sterowanie w systemie ISOBUS Tak

7 Wal z kolami ogumionymi Tak

8 Srednica walu Min. 760 mm

9 Pokrywa Zbiornika Tak

10 Hamulce Pneumatyczne Tak

11 Oswietlenie drogowe LED Tak

12 Podest zatadowczy ze schodkami Tak

13 Elektrohydrauliczna zmiana glgbokosci pracy Tak

14 Hydrauliczny naped dmuchawy Tak

15 Praca w oparciu o system precyzyjnego sterowania z Tak
automatycznym zamykaniem sekcji.

16 Elektryczny naped aparatow wysiewajacych Tak

17 Licencja / Oprogramowanie niezb¢dne do Tak

automatycznej kontroli sekcji

W przypadku pytan do powyzszych opiséw — prosimy o kontakt na adres mailowy:

krzysztof.swierk@pim.org.pl
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